EC motory rady G6

Servomotory s integrovanou elektronikou

Zpusob fFizeni

Motory fady G6 pracuji jako servomotor v poloho-
vém, rychlostnim nebo momentovém mdédu. Nastaveni,
fizeni a diagnostika motoru je provadéno pres sériové
komunikaéni rozhrani RS232/RS485, popf. CAN.

® jednoduchy otevieny komunikacni protokol
® piikazy pro zapis parametrd a fizeni pohybu
volba médu, poloha, rychlost, zrychleni, konstanty PID
® pfikazy pro zpétné &teni parametrll a stavu motoru
proud, teplota, stavové slovo, atd.
® zmeéna parametr( pohybu za béhu motoru

Uzivatelsky program

UZivatelsky program je sekvence pfikaz( definovana
uzivatelem a zapsana do motoru programem EC Motor
Control. Motor je pak mozno ovladat spousténim téchto
sekvenci pfikazy pfes komunikacni linku nebo zménou
vstupnich signalu.

® piikazy pro nastaveni parametrll a fizeni pohybu

® npastaveni, nulovani, test proménné nebo bitu,
podminéné skoky, podprogram, ¢asové zpozdéni,
pfikazy pro ovladani modulli vstupu a vystupu

az dvé sekvence feSené soucasné a nezavisle na
sobé, napf. logické funkce stroje a rfeseni trajektorie
pohybu

uzivatelsky program je ulozen v paméti EEPROM
autostart programu po zapnuti napajeni motoru
kompletni fizeni mechanického uzlu stroje

vyuziti modulll vstupu a vystupu

bez nutnosti komunikacni linky

Priklad uzivatelského programu

Vyrobce fidici elektroniky a software:

PMControl s.r.o.
Krasnohorské 994

547 01 Nachod

Tel.:  +420 491 424 821
Fax.: +420 491 424 821
e-mail: info@pmcontrol.cz
http:// www.pmcontrol.cz

Grafické rozhrani programu ECMotor Control
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Konfigurace a diagnostika — program ECMotor Control

Konfigurace motoru i navrh uzivatelského programu je

provadeén na pocitaci PC programem s prehlednym grafic-
kym rozhranim.

fizeni motoru

sledovani provoznich parametrt

nastaveni motoru — PID, ochrany, atd.

osciloskop pro nastaveni PID a diagnostiku pohonu
vyvoj uzivatelského programu

simulace a vypis komunikace — pfikazovy terminal
zobrazeni a nastaveni stavu IO modult

upgrade firmware motoru a |0 modult

Vyrobce elektromotor(:

ATAS elektromotory Nachod a.s.
Bratfi Capkl 722

547 30 Nachod

Tel.:  +420 491 446 111

Fax.: +420 491 423 946
e-mail: marketing@atas.cz
http:// www.atas.cz
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Elektronicky komutovane motory rady G6

Koncepce motoru typové rady

%ﬁ:'cid;‘i‘;’eﬁfl'[?;:’;fgﬂ‘_’{,tjfggn"CZ}’;; Pievodovka Motor Vykonova éast Rizeni Snimaé polohy 10 moduly Priklady pouziti
jsou integrovany elektromechanické
jdily, éidlc? poloh))//, fidici a vykonova ® standardni pfiruba = yykon do 600W ® napajeni 110-230V AC = polohovy rezim ® absolutni ¢idlo = yymeénné moduly ® Posuv a déleni materialu
elektronika a pfipadné ijednoduchy IM B14/71 = otacky do 6000 ot./min. | ®interni brzdny odpor  ® rychlostni rezim ® galvanické oddéleni ® Mezioperacni dopravniky
programovatelny automat. Vyhody = jmen. moment do 4Nm | ® PFC méni¢ = momentovy rezim = 3072 pulzi/ot. = komunikace = Skladové zakladade
t°|h°t‘? reser?l' ésou erlme plr(' LEep- = Snekova prevodovka = max. moment do 7Nm | ® EMC kompatibilita = +0,8° pfesnost RS232 / RS485 = Otoéné stoly
b prcor. ddriis & soreis slont pomér 6,75 — 40 = pletizitelnost az 2,5 | ™ ochrany = 16bit digitalni servo = +0,1° opakovatelnost ~ CAN = Z&sobniky nastroji
rického pohonu: moment az 36Nm ® (i¢innost aZz 85% nadproud vektorové fizeni = Balici stroje

® jzola¢ni tfida F prepéti sinus PWM ® max. 10 000 ot./min. ® programovat. automat ® Michaci a davkovaci stroje
Uspory pfi navrhu ® vlastni chlazeni podpéti PID regulator polohy log. vystupy — 24V ® Etiketovaci stroje
® nizsi naklady pfi konstrukci pohonu ® kryti IP54 pretizeni log. vstupy — 5/24V ® Tiskarské stroje

jeden celek, propojeni = dlouh Zivotnost teplota = uZivatelsky program analog. vst. — 5/10V ® Pfesn4 Gerpadla a ventilatory

. Irgsr?%. dﬁ?;“%';tg?ési‘%%gfé% ® minimalini Gdrzba chyba polohy _ ® upgrade firmware = Pohony regulaénich ventilti
= minimalni foroblémy s EMC ® ss. zdroj 12V/60mA ® Navijeci pohony

bez nékladl na odrugeni ® Stfikaci a svareci automaty
® (spora mista v rozvadéci o

Uspory pfi montazi

nizSi naklady na montaz a sefizeni
rychlej§i montaz a sefizeni

mensi pravdépodobnost vyskytu chyb
Uspora propojovacich kabell a konektor

Déleni materialu
i
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Uspory v provozu

= vysoka ucinnost

= dlouha Zivotnost

= bezidrzbovy provoz

= jednoducha diagnostika — program PC
® |ogistika — jedna skladova polozka

= jednoduchy servis - vyména

PEVNY DORAZ

Typ 10 modulu |EC100 |EC110 |EC114 |EC202

Motor fady G6 je koncipovan jako uzavre- RS232/RS485 1/- 1/- 1/- 1/1
ny pfirubovy Sestipélovy s permanentnimi : CAN - - 1 1
magnety na bazi vza’cnych zemin vgN’d—,Fe—B) Typové oznaceni G62UF311 | G62UF314 G62UL306 G62UL327 G66UF308 programovatelny automat - i i 8 bit
na rotoru. Integrovana vykonova a fidici elek- Jmenovité otadky [1/min] 3500 1500 3500 1500 120 o v 1 > > 9
tronika zaji$tuje funkci servozesilovade s vek- et ey T g P T P - logicky vstup 5/2
torovym Fizenim. Vestavéné ¢&idlo polohy je aximalni otacky [1/min] logicky vystup 24V - 1 50mA  150mA  4' 250mA
absolutni a nedochazi k pohybu rotoru pfi Jmenovity moment [Nm] 0.8 1.0 1.6 1.9 15 analog. vstup +5/10V - 1 12bit - 4'10bit
" zapnuti napajeni. Kompaktni provedeni v ko- Maximé&lni moment [Nm] 3.2 3,7 3,5 7,0 20 —
vovém krytu zajistuje odolnost proti vnéj§imu ruseni a minimalizuje T interni zdroj 12V 60mA - (1) (1) 1
vlastni vyzatovani. Pro priimyslové prostiedi dle CSN EN 55022 SIS 87 Wi ) S0 = enl 300 190 L funkee ie volitelna .
tfida B nejsou nutné 2adné dalsi odruSovaci prvky. Vn&jsi rozméry o x délka [mm] 120x 150 120 x 150 120 x 165 120 x 165 120 x 246 1) celkovy pocet vyvodd je omezen —funkce je volitein programove
Motory fady G6 jsou uréeny zejména pro pohony, kde ne- Hmotnost [kg] 3,3 3,3 4,0 4,0 53
vyhovi kombinace asynchronni motor s méni¢em kmitoctu L i Presné zastaveni
a pouziti klasickych servomotorli nebo krokovych motort 1) provedeni se Snekovou pfevodovkou 1:30 ,
. . - o o - 7 POSUV. HRANA MATERIALU D
je z ekonomickych duvodi nevyhodné. P 2
Vyhody motor( fady G6 ve srovnani
s asynchronnim motorem s méeéni¢em 81 > <)
® polohova vazba (248) (—
* moment od nulovych otacek 30+£0.5 (152) ; ™\
= momentova pretizitelnost 65 \ —| GRURLL o
= vy&&i Gginnost = 6 [onE Otogny karusel
$44h10 _" G62UL327 POSUV__ _VVCHOZi POZICE
Vyhody motor( fady G6 ve srovnani ﬁ// . ﬁ//ﬂ \ G62UL306 D
s krokovym motorem PERO 5x5x20 ﬂ 1506 = 5
= velky rozsah regulace © k] N il ~N =
®= lepSi dynamické vlastnosti < z 4 ;
® bez nebezpedi ztraty kroku = g \
= vy$§i Ucinnost o @ \ = ‘ £,
) Sl e rw=SrodiP = || - P
minimalni klidovy proud s g g g ﬁﬁ N o \ \\ Hmotnostni plnéni
: N PLNIT
Vvh o P Aani VAV =R L DL I G N
yhody motort fady G6 ve srovnani , ) \ ml
se servomotorem e
* niz&i cena 4B PO 907 /. ), \ 7 Y, e H DI I A S P I F— \ i
® (ispora prostoru v rozvadédi X H T @ ~ w=f(m)
= |epSi elektromagneticka 0 |
kompatibilita — EMC G62Uxxx ' M6 G66UF308 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
= vlastni chlazeni otacky [L/min]
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Pracovni oblast motort fady G6 HMOT Cm ]
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